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La pr^sente invention concerne un fanteuil roulant pliable pour 
personne handicapee et tout particuliferement un fauteuil destin^ k 
permettre k cette personne de se d(§placer ind^pendamment, 

II est bien cpnnu que I'uri des principaux obstacles k cette in- 
5 d^pendance est la difficult^ de franchir le bord d'un trottoir, mSme 
. lorsqu'il eat pr^vu un bateau de hauteur relativement faible. En ef- 
fet, les exigences de poids.et d' encombrement r^duits ne permettent 
pas de doter les fauteuils roulants de moteur suffisamment puissant 
pour assurer un tel" francMssement^ 
10. Un autre obstacle important est constitue par la hauteur des bou- 

tons d*ascenseur ou autres disppsiti& analogues qui sont diff icilement 
atteignables par la personne assise sur. son fauteuil* Cette difficult 
t.^ d*atteindz^ des objets situ^s .k des hauteurs diverses se rencontre 
surtout pour I'usag^r lorsqu*il se d^place dans son appartement et 
15 veut atteindre des objets poses sur une ^tagfere, se placer devant une 
table dont la hauteur n*est pas adaptee a celle du fauteuil4>u ramasser 
un objet tomb^ par t err e. . 

II est bien connu en outre qyxe la maniabilit^ du fauteuil ainsi 
que son ^r.iosibreisert sont des factJ^nrs importants de confort pour I'u- 
20 sager. 

La presents invention a pour but de r^aliser un fauteuil roulant 
qui r^ponde k ces exigences et permette k I'usager une ind^pendance 
quasi totale. 

Cette invention a -en effet pour obQet un fauteuil roulant qui 
25 comporte un chassis port6 dans sa partie centrale par deux roues mo- 
trices et muni de part et d* autre de ces roues d'au -molns une roue 
arrifere et d'au moins une roue avaat, un siege mont6 sur le chassis 
par I'interm^diaire de bras . paralleles f ormant des parall^logrammes 
articul6s et des moyens de commande 'du pivot ement des bras entral- 
30 nant un d^plac ement du sifege, parallfelement k lui-m6me, entre une po- 
sition haute ou le centre de gravity del' ensemble est l^gferement en 
arrifere de la verticale de I'axe des roues mptrices, et une position 
basse oil le centre de * gravity de l' ensemble se trouve k la verticale 
d*un point situ^ en avant de 1* axe des roues motrices, entre cet axe 
35 et la roue avant. 

Selon une autre caract^ristique- de 1» invention, la roue avant 
est rabattable sous le cadre mais rappel^e en position* sortie par un 
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systfeme elastitjue. 

Les parall^lograumies articul^B de support du sifege permettent 
de r^gler la position en hauteur de celui-ci par rapport au sol et • 
par suite de faire verier cette position en fonction' de I'objet h. at- 
5 teindre ou de la position pr4f4r4e pax I'usager. la variation de hau- 
teur du sifege d^place le centre de gravity mais 1' ensemble reste tou- 
joura en ^auilibre. et I'usager peut ainsi, tout en restant asslB,8- 
tre d^plac4 d'une hauteur pouvant atteindre 50 cm environ 

Cette possibility de basculement du chfissis joint au d^placement 
10 du centre de gravity facilite grandement le franchissement d-une mar- 
che et notamment du bord d'un trottoir. En- effet, la roue avant peut 
monter seule sur le trottoir puis un d^placement du centre de gravity 
penoet de Ub^rer la roue arrifere et mfime de r^dlxire 1' effort sur 1'- 
axe dee roues motrices <lv± peuvent ainsi franchir 1' obstacle consti- 
15 tu6 par le trottoir sans n^cessiter une puissance trop importante. 

I'entralnement des parall^logrammes de mSme ciue la propulsion de 
1« ensemble du fauteuil sontassur^ par un systfeme moteur mont6 sous 
le chassis. 1' ensemble du fauteuil peut ainsi 6tre repli^ vers le 
baa en amenant le sifege dans sa position basse extreme de fason k r6- 
20 duire au minimnm 1' encombrement de 1' ensemble. 

. la description ci-dessous d'un mode de realisation donn« & titre 
d'exemple non limitatif et repr^sent^ aux desslns annexes fera res- 
sortir les avantages et caract^ristiques de 1' indention. 
Sur ces dessins : 

25 - la Pig, 1 est une vue de cSt^ avec arrachement partiel d'un 

fauteuil roulant selon 1' invention; 

_ la Pig. 2 est une vue de dessus avec arrachement partiel de ce 

m6me fauteuil; . 

- la Pig. 3 est une vue de cCt^ du fauteuil de la Pig. 1 en po- 

30 sition repli^e. 

Comme le montrent les dessins, le fauteuil de 1' invention com- 
porte un chftssis 1 r^alis^ de pr^f^rence au moyen d' elements tubulai- 
res creux. Ce chassis comprend un cadre de forme g^n^rale rectangu- 
laire 2 qn± est port6 p^ deux roues motrices extdrieures 4 dont les 

35 axes sont montes sous le cadre 2 par I'interm^diaire de paUers et 
d'organes de suspension classiciues. A son extr6mit6 avant le cadre 2 
est prolong^ par deux bras 6 aui conrergent I'un vers I'autre et.sup^ 
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portent ensemble une f ourche 8 articul^e sur leurs extr^mit^s et por- 
tant une roue 10. A I'extr^mit^ opposee a la roue 10 la barre 12 du 
cadre 2 isupporte deux roues 14 par 1* interm^diaire de fourches 16 li- 
tres en rotation aiitour d'un axe vertical 18 et susceptibles ainsi de 

5 prendre toute orientation ddsir^e. 

La hauteur de la fourche 16 .de mdme cLue le rayon de la roue 14 
sont clioisis de manifere telle que le point de fixation de la fourche 
16 sur le cadre 2 est a une distance du sol sup^rieure au rayon de 
chacunedes roues motricea 4. Par suite le cadre 2 a une position in- 

10 clin^e pax rapport au sol ainsi q.ue cela apparalt clairement sur les 
Fig, 1 et 5. De pr^f^rence le diamfetre de la roue 10 ainsi que la lon- 
gueur de la fourche 8 sont choisis de man i, ere k;8tre insuffisants pour 
assurer le contact entre la roue 10 et le sol dans la. position normap- 
le du f auteuil represented sur la Fig. 1* Seule une oscillation du oa- 

15 dre 2 autour des axes des roues, motrices 4 peut amener la roue 10 en 
contact avec le sol mais dans ce cas les roues. 14 quittent ce dernier. 

Le chfiBsis 1 supporte un siege 20 f orm^ -pax un cadre tubulaire 
sur lequel est f ix6 un coussin ou tout autre organe analogue, par 1'- 
intermediaire de bras parallfeles 22 et 24 articul^s d'tine part sur le 

20 si&ge 20 et d' autre part sur le cadre 2. Dans le mode de realisation 
represent^, le f auteuil comporte deux bras de. chaque cfite du sifege 20, 
les hras 22 sont simpiejaent articuies sur le si&ge 20 et sur le cadre 
2 k proxim3.te des roues arrifere -14. Les autres bras 24 sont non seule- 
ment articuies d'une part sous le sifege 20 et d' autre part sur le cadre 

25 22 mais sont relies entre eux par une barre transversale 25 sur la- 
quelle est articule un dispositif de commande de la position des pa- 
ralieiogrammes deformables formes par les bras parallfeles 22 et 24, 
le si^ge 20 et le cadjre 2. bans ie mode de realisation prefer^ repre- 
sente ce dispositif de commande est constitue par un ^erin k vis comf-* 

30 portant une tige creuse taraudee 26 dans, laquelle est yissee une vis 
28 dent I'extremite ezterieure porte une vis sans fin 30. en prise avec 
une vis 32 solidaire de. I'arbre de sortie d'un moto-reducteur 34 qui 
est de preference un moteur electrique, L* ensemble de la vis sans fin 
30 ainsi que du moto-reducteur 34 est pprte par une barre transversa- 

35 le 36 du cadre 2 (Pig. 2). 

Le Si^ge 20 porte k I'une de see ext remit es un dossier articuie 
38 qui peut 6tre immobilise dans chacuhe des positions deslrees grftee 
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^ une vis de r^glage conuaand^e par ua bouton 40. Le dossier 38 est 
lui-m6me nruni k chacune de ees ertr^ndt4s d'nne poign^e 42 qui est 
elle-m6me articul^e sur ce dossier et peut Stre. imol,ilis^e dans sa 
position d'utilisation ou dans sa position escamot^e grftce k im^ou- 
5 ton de conuBande 44. 1 I'extr^ndt^ opposle du dossier 20 est mont4 un 
porte rejose-pieds 46 qui k une de ses extr^mit^s 48 est articul4 
sur le sikge 20, tandis -du'k son autre extremity 50 il porta ua repo- 
se-pieds 52 6galement articul^ sur lui. Coinme le dossier et les pox-, 
gnles 42 le repose-pieds 52 et le porte repose-pieds 46 peu^nt 6tre 
10 inmobilis^s dans toutes les positions desir^es. \, ^ 

-le fauteuil roulant peut 6tre d^plac^ manuellement mais il est 
de pr^f^rence nruni d'un moteur mont^ sous le cadre 2 et reli^aux 
. axes des roues Bu>trices 4. Dans un nu>de de realisation pr^f^r^ le fau- 
teuil coBporte deux petits ^noteurs ^lectriques 54 et 56 disposes pa- 
15 rallfelen^nt sur le cadre 2 et relics ohacun k I'aze de I'une des 
roues inotrices 4. Ces deuz moteurs 54 et 56 alnsi que le moteur 54 
sont aliment^s. k partir d'une m6me batterie 58 port^e a I'arrifere du 
fauteuil pax une plateforme 60 ti^6e k I'arriere du cadre 2 et main- 
tenue par une barre transversale 62 recourb^e en U connae 
20 arriere 12 et coMae elle ti^ie sous le cadre 2 de fa^on a maint^ 
la platefonae en position horizontals alors que Is cadre -2 est inc^- 

* Bien entendu. les moteurs 54 , 56 come le moteur 34 sont des mo- 
teurs de faible puissance pourant facilement Stre aliment^s k partir 

25 d'une source de 12 volts. Bn outre, ces moteurs peuvent 

diff^renonent dans un sens ou dans un autre suivant la polarity de la 
tension .ppliqu.e k leurs bornes. Les troi. .oteurs 54 56 et 34. sont 
^li.s k un m.ae dispositif de con^de 64 »ont. ^ l.e.tr..it. d'un 
bra3 66 articul^ sous le sikge 20 en 68. Des boutons de co^e 70 

30 et 72 port4s par le dispositif 64 penaettent de mettre en route r.s- 
pectivLent le Moteur 34 en vue du d4place.ent du si..e 20 vers le 
Lut ou vers le bas salon les besoins et d'autre part l^n^otau^ 54 
et 56 aliaaltan^ment ou alternativement dans un sens ou dans 1 autr^. 
II est ainsi possible pour I'usager install^ sur le sxkge 20.de 

35 rosier k volenti la hauteur de ce sikge- 20 par rapport au sol par 

uufsi^ple action sur le bouton 70 qui .et en route le »oteur 34 dans 
un sens ou dans 1' autre et provoque ainsi- la rotation de la vxs 28 
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et le d^placement de.cette viS: dans la tige taraud^e 26. le sifege 20 
peut alors se soulever jpbur permettre k l!usager d'atteindre par exem- 
pie le bduton d'.Tin ascenseur ou un objet placS sur une ^tagfere rela- 
tivement liaiite. Ce sl^ge peut (Sgalement 6tr6 abaiss^ pour permettre k 
51'usager de ramaaser un objet tomb^ sur le sol. 

la commande du bout on 72 permet, elle, db provoquer le d^place- 
ment du fauteuil d'un point ^ uii" autre. Pour un d^placement normal en 
iigne droite les deux moteurs.54 et 56 sont excites simultanement k 
• la mfime vitesse et entralnent cbacun I'une. des roues motrices 4. la 

10 rotation du fauteuil de I'un ou de 1* autre c6t^ est facilement obtenue 
par I'arrSt on le ralentissement de l^uri des moteurs^le fauteuil pi- 
votant alors autour de la roue correspondante. II est clair qu'en fai- 
sant tourner les deux roues en sens inverse l"une de l' autre, le fau- 
teuil peut pivoter pratiquement sur lui-mSme autour de l^une se ses 

15 roues. L'usager peut ainsi tourner facilement dans un appartement m6- 
me s'il dispose d'un espace relativemeht .r^duit. 

. Quels que soient pes deplacemehts , le fauteuil est d*une fagon 
g^n^rale en appui sxir les roues motrices 4 et sur les roues awifere 
14. Le centre de gravity de 1' ensemble du fauteuil et de son passager 

20 se trouvant l^gfereinent en arii&re de la verticale de l*axe des roues 
motrices ou sur cette. verticale. Dans ce cas, la roue avant 10 est a 
une certaine distance du sol. Tout efo is, si cette roue 10 rencontre 
un obstacle par exemple le bord d'un trottoir elle est repouss^e par 
cet obstacle et rabattue sous le cadre 2 ainsi qu'indiqu^ en traits 

25 interrompus sur le Pig. 1. Ii' ensemble du fauteuil repose alors sur 
les cinq, roues. Si dans cette position l'usager fait d^mararer le mo- 
teur 34 et provoque le repli des bras 22 et 24 en direction du cadre 
2, le siege 20 s'abaisse et le centre de gravity de 1* ensemble se d6- 
place progressivement vers I'avaht et se trouve alors h la verticale 

30 d'un point situ^ entre I'axe des roues, motrices 4 et le point d' arti- 
culation de la fourcbe 8. Dans une telle position, les roues 14 ne 
supportent pratiquement plus le poids du fauteuil et les roues motri- 
ces ,4 elles-mfimes sont relativement soulagfies. H est par suite pos- 
sible aux moteurs 54. et 56 bien que de foible puissance, de faire 

35 • basculer legferement . le fauteuil autour de I'axe des roues motrices 
4 et de soulever ces. roues de fa^on k les faire monter sur le trot- 
toir 74. le fauteuil peut rouler sur le trottoir en ^tant appuy^ sur 
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la roue 10 et sur les roues 4 3us<iu'au moment oh. lea roues arrifere 
14 vienneAt elles-mSmes aa contact du trottoir 74, Le sifege 20 pent 
alors Stre & noureau soulev6 pour ramener le centre de gravity de 
1« ensemble au voisinage de la verticale de I'aze des roues motrices et 
5 faire reposer k noureaa le fauteuil k la f ois sur- ces roues motrices 
et sur les roues arrlfere 14. Un ressort 76 mont^ autour de I'axe d'- 
articulation de la fourche 8 ^carte la roue 10 du cadre 2 et la re- 
pousse vers I'avant dans la position representee en traits pleins 
sur la ?lg. 1 de fa^on k la remettre en etat d'entrer en contact «rec 
10 le prochain obstacle rencontr^. II est clair que oet obstacle pent 
Stre un caillou ou tout autre element analogue et que le fauteuil 
franchit de tela obstacles sans difficult^ grftce k la poasibilite de 
pivot ement de la roue 10. 

Bien entendu, la descente d'un trottoir est ^galement rendue 
15 plus sfire par la presence de la roue avant 10. 

arace k sa structure articul^e le fauteuil de 1' invention est 
aia^ment repliable, le sifege pouvant 6tre abaiss^ jusqu'en position 
horizontale pratiquement dans le prolongement des bras 22 au-dessus 
du chassis 1, c'est-k-dire k une distance de I'aie des roues motrices 
20 4 inf^rieure k leur rayon. Ainsi que le montre la Pig. 3, dans cette 
position le dossier 38 est lui rabattu vers l«ext6rieur ou 6ventuel- 
lement sur le sikge 20, tandis que les poign^es 42 peuvent egalement 
etre reputes sous le dossier 38. k l-extr^mite opposes du chassis 
. 1 les repose.pieds 52 et leurs supports 46 sont replies spus le 
25 sifege 20 de part et d' autre des bras convergents 6. De preference, 
la batterie 58 est amovible et pent 6tre retiree de la plateforme 60 
pour Stre deposee sous le chassis 1 k c8te des roues 14. Comme les 
roues motrices 4 ne sont pas destinees k Stre entralneea manuelle- 
ment elles peuvent avoir un diamktre relativement faible nettement 
30 inferieur k la hauteur normale du sikge 20 d'un fauteuil roulant. 
Sn consequence, l»eneombrement total du fauteuil replie de la manlfe- 
re representee sur la Pig. 3 dont. la hauteur correspond k cells des 
roues motrices est relativement faible et il pent facilement 6tre 
place h I'interieur d'un coffre de voiture. 
35 On dispose done d'un fauteuil roulant facilement • repliable, aise- 

ment transportable en position repliee,qui pent 6tre utilise par une 
personne handicapee et lui assurer une independance quasi totale k 



2399822 



la f ois dans son appartement grSce a une possibility de rotation du 
f auteuil sur lui-mSme avec un rayon .de bra^uage relativement f aible 
ainsi qu'k la facility de d^placement vers le haut ou vers le bas du 
sifege qui permet k I'usager d'atteindre des objets divers, Ce fauteuil 
5 permet en outre h la personnis aui l^utilise de se d6placer k I'ext^- 
rieur ou de prendre un ascenseur sans risque d'etre gfin^e par la po- 
sition des boutons ou- autres dispositifs k manoeuvrer et meme de mon- 
ter ou de. descendre \me marclie et notamment le bord d'un trottoir 
chaque, fois que cela est n^cessaire sans avoir besoin d'aide. 
10 Bien entendu, diverses modifications pourraient §tre apport^es 

au mode de realisation qui. vient d'fitre d^crit sans aortir du cadre 
de 1' invention, par exemple les roues arrifere 14 pourraient Stre rem- 
plac^es par une roue ixnique dispos^e au centre du cadre 2 d'une ma- 
niere analogue k la roue avant,10. Le moteur ^lectrique pourrait 6tre 
15 remplac6 par un moteur k essence ou de propulsion analogue/ 

Bien entendu, un dispositif de d^brayage peut fitre interpose en- 
tre les axes de cbacune des roues motrices et le moyeu de cette roue 
de fagon k permettre a cbacune des roues de tourner librement lorsque 
le moteur n'est pas entrain^. Une telle disposition presents un int^- 
20 rfit important en cas de panne des moteurs pour permettre l»entralne- 
ment manuel du fauteuil. En 1» absence d»un tel d6brayage, le fauteuil 
est rigoureusement immobiliS|S d&s que le moteur est arrSt^ ce qui pr^- 
sente une grande s^curit^ en cas de panne. Par centre, si le fauteuil 
est muni d'un d^brayage il doit egalement comporter un frein mecani- 
25 que de type classiqLue pour assurer son immobilisation en position d^- 
brayee. 

Le fauteuil comporte Egalement. des accoudoirs fix6s de la manife- 
re habituelle sur le sifege 20 et susceptibles d'etre d^montes lors du 
pliage du fauteuil, 

30 Selon une variante de realisation, la roue rabattable avant 10 

peut Stre remplac^e par un ensemble k roues multiples comportant 
trois roues port^es par les trois branches d'un mfime support mont^ k 
l^extr^mite du chSlssis 1. Chaciine des roues de. cet ensemble vient suc- 
cessivement en contact avec le sol ce qui permet de .la manifere clas- 

35 sique de monter une marche ou de passer au-dessus d"un obstacle. 
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_ REVINDICATIONS - 
• 1 - Pawteuil roulaat et pliable, caract^ris^ en ce du'il coi»por- 
te mi chassis port^ dans sa partie centrale par deux roues motricee 
et nnni de part et d'antre de ces roues d'au moins une roue axrifere 
5 et d'au moins une roue, un sifege monte sur le chassis par 1 iirtem.6- 
diaire de bras paralleles fonoant des parall4lograames articulfe, et 
des iDoyens de coimnande du pivoteBsnt des bras entralnant 18 d^place- . 

..ent du si^ge parall^leBsnt k lui-mfime entre une position haute o^x 
le centre de gravity de I'ensemble est sensiblement k la verticals de 
10 I'axe des roues Matrices, et une position basse le centre de gra- 
vity est situ6 k la verticale d'un point plac^ en avant de 1 axe des 
roues motrices, entre cet axe et la roue avant. 

2 - Pauteuil suivant la revendibation 1, caracteris^ en ce que 

la roue avant est port^e par une f ourche articul^e rabattable sur le . 
15 chassis, un ressort rappelant cette fourche vers sa position actxve 

3 . Fauteuil suivant I'une des revendications 1 et 2, caract4rxs6 
en ce que les moyens de coimnande du pivotement des braa catEort^t m 
virin k vis entrain^ par un inoteur port^ par le chassis et relx6 k 

la vis du v4rin par un renvoi d'angle. . 
20 4 - Pauteuil suivant I'une des revendications 1 k 3, caract4ris6 
en ce qu'il comporte deux moteurs ^lectriques identiques entralnant 
directement chacun I'un des axes d'une roue B»trice et relics tons - 
les deux h. la mfime source de courant. 

5 . Pauteuil suivant I'une des revendications 1 k 4, caract4ris6 
25 en ce que le chassis cpiaporte un 6adre sensible>nent rectangulaire i^o- 

long6 k I'une de ses extr^mit^s par deux bras convergents de support 
de la roue avant et ferm6 k son extrdmit^ oppos^e.par une barre de. 
support de deux roues arri^re plus rapproch^es que les roues motrxces 

6 - Pauteuil suivant I'une des revendications 1 k 5, caract6rxse 
" 30 en ce que le diamUre de la roue avant et la longueur de la fourche 

de support de cette roue sont inf^rieurs au diamktre de la roue a.>- 
riere et k la longueur de la fourche de support de cette roue, de 
sorte que les roues a*ant et arrikre ne reposent paa siioaltan^ment 
sur un sol plat. 



9. 



2399822 



7 - Pauteuil suiyant I'une des revendications 3 k 6, caract^rise 
en ce que la course du v^rln de commande du pivotement des bras est 
telle que ces bras peuvent prendre une position de pliage du fauteuil 
dans laquelle le siege est abaiss^ a proximity du chassis, entre les 
roues motrices. 
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